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Malsetning

Utvikle verktgy og metoder for sanntidsovervaking av
redskapet

—> bedre kontroll over nota under kasting

- kombinert med stim informasjon: effektiv og skansom
fangst

| fremtiden: 3D visualisering / simuleringsmodeller
- nyttig verktay for fiskere, redskapsindustrien,
skipperutdanning.



| begynnelsen...

HVOR GOD PLASS HAR STIMEN INNI NOTA OG NAR
BEGYNNER DET A BLIR TRANGT OM PLASS?

Informasjon om notgeometri

HiPAP transpondere

Simrad SH80

% Tenningen, M., H. Pena and G. J. Macaulay (2015).

FHF finansiert prosjekt 2011-2013

Transponder posisjoner

50

150




Rekonstruksjon av 3D not Tilgjengelig plass i nota
form & volum (m?/ fisk)
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Jobber videre med a:

- se pa effekter av eksterne forhold (vind, stram, vessel operation)
- kombinere stim- og notdynamikk
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Transponderteknoloqgi

Na: | fremtiden:
« Tp mottar 70 kHz svarer 73 kHz » Visuell og numerisk posisjonering
* Egen tp mode i SN90O e under normal sonarbruk

* Mindre transpondere
« Uavhengig av SN90

N

% CRISP og NFR (FORNY) finansiert ‘
. Simrad.com SIM D

Pena’ H" Macal'”ay’ G'J'7 and Tennlngenl M'! TECHNOLOGY FOR SUSTAINABLE FISHERIES




Lys & GPS i flaen

Mike Breen, Jan Tore @vredal, Bjarn Totland og Jostein Saltskar, IMR
Dan Watson i SNTech, UK (NFR, FORNY finansiert)



Forelgpige resultater

 GPS: sender posisjon stabilt under hele kastet (ikke
nar flaen er under vann)

* Lys: Veldig godt synlig og ingen merkbare forskjeller i
de ulike innstagpings materialene

« Utfordring: utvikling robuste lys-gps bagyer som er
praktiske 1 bruk
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