DNV

Fordeler med-;é bygge tillit
til automatisert lusetelling

Lusekonferansen 2025 S<FHF

Hans Berg Navik — Senior Aquaculture Researcher

WHEN TRUST MATTERS

8 SEALICE
MONITORING
OF TOMORROW

The potential of automated
sea lice counters




Automatisert lusetelling

 Et paradigmeskifte som forbedrer @ @ @ @
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Automatisert lusetelling - Usikkerhetsmomenter

 Nylige funn antyder behov for verifiserte systemer?2
» Usikkerhet knyttet til metode for utvelgelse, identifisering og estimering
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Systemer basert pa kunstig
intelligens

* | en automatisert luseteller muliggjer Kl-komponenten
telling av lakselus.

» En Kl-komponent er en del av et system, og pavirker
og pavirkes av sine interessenter.

 Ulike KI-komponenter skiller seg fra hverandre basert
pa sine karakteristikker og agentur i sitt unike system.
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Kvalitetsikring av Kl-baserte systemer

Fokus pa interessentenes behov med en system-helhetlig og
risikobasert tilnaerming. Basert pa DNV sin anbefalte praksis’
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RECOMMENDED PRACTICE

Assurance of Al-enabled systems

1Assurance of Al-enabled systems, DNV-RP-0671



Innledende kartlegging av prosessen . : .
Endringer gjennomfares i systemet

og steg gjennomfares eller justeres
pa som nedvendig

-------------------------------------------------------------------------

Definer grunnlaget for Planlegg aktiviteter Bevis og informasjon Vurdering av tilliten til
kvalitetssikringen, og i prosessen, basert samles og defineres, og ulike pastander
definer pastander pa pastander og pastander substansieres
kunnskapshull
A Er tilliten A . Tilpass pastandene for
Ja - blert? N “ “““““ >  areflektere bekreftede
StaLbIt systemegenskaper



En potensiell fremtid

R Kontinuerlig Utyikling og | Fakte}basert,
: datast forbedring av strategi forutsigbar og
rapportering atasirom : . .
og teknologi rettferdig regulering
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Et tillitsbasert rammeverk som knytter naeringsaktgarer,
forskning og reguleringsmyndighet?



